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设计起

止时间
2020 年 9月 26 日至 2021 年 6月 7 日

一、毕业设计目的

1、巩固和提高学过的基础理论和专业知识。

2、培养学生学会并能综合运用所学知识，以及结合实际独立完成课题的工作

能力。

3、通过毕业设计的训练，使学生树立起具有符合国情和生产实际的正确的设

计思想和观点；树立起严谨、负责、实事求是、刻苦钻研、勇于探索并具有

创新意识及与他人合作的工作作风。

二、毕业设计任务及要求

毕业设计任务：

1、按指导老师的要求完成毕业设计方案和毕业设计成果。掌握多用途气动机

器人的结构及组成。

2、掌握多用途气动机器人的工作特点。

3、多用途气动机器人的使用步骤。

4、完成多用途气动机器人设计。

毕业设计要求：

1、本任务书应与设计成果一同装订成册，并加封面。

2、设计必顺认真仔细，允许讨论，但严禁抄袭、复制或复印。



3、毕业设计正文：不少于 16页（5000 字）

4、毕业设计任务书、设计方案符合要求。

三、毕业设计已具备的条件（包括实验室、主要仪器设备、参考资料）

邵阳职院工业机器人实训中心
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四、毕业设计进程安排

1、2020 年 9月 26 日——10 月 12 日确定设计方案。

2、2020 年 10 月 12 日——2021 年 5月 20 日撰写毕业设计，完成初稿。

3、2021 年 5月 20 日——2021 年 6 月 3日进行毕业设计修改，并定稿。

4、2021 年 6月 4 日——2021 年 6 月 5 日进行答辩，评阅。

5、2021 年 6月 5 日——2021 年 6 月 7 日签字、整理和归档。

五、成果形式（请在对应栏打“√”）

产品设计 工艺设计 方案设计

√

六、教研室审核意见

同意

教研室主任（签名）

2020 年 9月 23 日

指导老师（签名） 学 生（签名）鄢永发


